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ZERTIFIKAT & CERTIFICATE

EU TYPE-EXAMINATION CERTIFICATE

According to annex IV part A of Directive 2014/33/EU

Certificate number:
Notified Body:

Product:

Type:
Manufacturer:

Certificate Holder:

Date of submission:

Date of type examination:

Test laboratory & report:
Directive:

Standards of reference:
Report number: ()
Expiry date:

Statement:

ATI/LV/008 rev: 3

TUV SUD ATISAE S.A.U.
Ronda de Poniente, 4

ES 28760 Tres Cantos MADRID
ID number: 0053.

Safety Component
Overspeed Governor (LV)

QUASAR

DYNATECH. DYNAMICS AND TECHNOLOGY S.L.
P.Il. PINA DE EBRO, SECTOR C PARCELA 9
ES 50750 ZARAGOZA

DYNATECH. DYNAMICS AND TECHNOLOGY S.L.
P.I. PINA DE EBRO, SECTOR C PARCELA 9
ES 50750 ZARAGOZA

09.06.2022

09.20.2022

Please refer to tech. annex section 2.13
Directive 2014/33/EU of 26 February 2014
EN 81-20:2020; EN 81-50:2020;

8103622447 (09.20.2022)
Indefinite. (Please refer to tech. annex section 2.15)

The safety component allows the lift on which it is installed to satisfy the
health and safety requirements of the Lifts Directive when it is used within
the scope, as well as under the installation conditions that are set up in the
technical annex to this certificate.

This certificate has a technical annex with reference ATI/LV /008 R3.
This certificate is digitally signed. Only the document issued in format ‘pdf
with its signature is legally valid

() other applicable reports in section 2.17 of the technical annex

DAS /000261-1

Jordi Olivera
LCC Technical Director

TUOV SUD ATISAE S.A. (Unipersonal). Organismo de Control acreditado por ENAC con acreditacion n® 05 / EI 730

EC12.04F4-EN v.2019-01-31

Sede Técnica: Ronda de Poniente, 4 — P.E. EURONOVA — 28760 Tres Cantos (Madrid) — Espafia
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Hinweis: Dieses Handbuch liefert Teilinformationen der Gebrauchs- und Wartungsanleitung dieses Produkts. Die komplette Anleitung
steht Ihnen im Kundenbereich der Internetseite von Dynatech zur Verfugung; http://customers.dynatech-elevation.com/
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1 ALLGEMEINE HINWEISE

Der Geschwindigkeitsbegrenzer Quasar ist ein kompakter Begrenzer mit 120mm-Rolle.
Der Begrenzer ist vom konventionellen Typ, das heif3t, er kann im Maschinenraum oder im Schacht installiert werden.

Dank seiner kleinen Abmessungen ist er sehr leicht Uberall dort einzubauen, wo der Platzersparnis gro3e Bedeutung
zukommt.

Dieser Begrenzer wurde zum Einbau in Homelifts und Anlagen mit niedrigem Verkehr entwickelt
Der Begrenzer fiihrt bei Ubergeschwindigkeit zum Ausldsen der Fangvorrichtungen, die die Kabine anhalten.
Es ist strengstens untersagt:

a) Die Feder des Begrenzers zu verstellen oder zu ersetzen.

b) Einen Begrenzer flir eine Anlage zu verwenden, der nicht den darauf angegebenen Eigenschaften entspricht
(Nenndrehzahl, Kabeltyp, usw.)

c) Einzelne Teile des Begrenzers zu verandern, ausgenommen solche, die in den Handblchern angegeben
sind.

DYNATECH DYNAMICS & TECHNOLOGY, S.L. haftet nicht fir Schaden, die durch eine Nichtbeachtung der
allgemeinen Hinweise entstehen.

2 |IDENTIFIZIERUNG DER BEGRENZER

S IEINaATeCH KENNUNGSAUFKLEBER DER BEGRENZER
°"E§SPEEWDG°"EM 1 | Begrenzermodell 6 | Kabeldurchmesser (mm)
R-Code zur Rickverfolgbarkeit
2 | Begrenzertyp 7 Q 9
TYPE/TIPO/ TYP %® deS Pr‘odukts
BIDIRECCIONAL / DOUBLE SENS / DOPPELWIRKENDE
Auslosegeschwindigkeit .
mepnespEED e = ———(3) | 3 | (0 9kelt | g | Postanschrift Dynatech
VITESSE D'ENCL T /AUSLE T
RATED SPEED (m/s) = Co EG-Qualitatsgarantiezeichen
VELOCIDAD NOMINAL NenngeSChWIndlgkelt
VITESSE NOMINALE | NENNGESCHWINDIGKEIT - @ 4 ( | ) 9 und Nummer der benannten
SERIAL NUMBER = ——————=§— m/s
: 3:;’”%@% ieriikais
e dsle AL 5 | Seriennummer 10 ) ) )
S::m:;:g gUE g:sté | SEILEDURCHMESSER @ n U m mer

ATI LV /xxx I

BB R T
@/ Opsfe=cery]
Product Traceability

3 HAUPTKOMPONENTEN

Die folgende Abbildung zeigt den Quasar-Begrenzer und seine wichtigsten Komponenten.

DYnatech, Dynumics & Techndlogy, S.
Pol. Ind. SC P§ 50750 PINA DE EBRO S|

Hinweis: Dieses Handbuch liefert Teilinformationen der Gebrauchs- und Wartungsanleitung dieses Produkts. Die komplette Anleitung
steht Ihnen im Kundenbereich der Internetseite von Dynatech zur Verfugung; http://customers.dynatech-elevation.com/
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Wobei:

(1) — Hauptrolle

(2) — Zentrifugensystem
(3) — Blockiersystem

(4) — Begrenzerbefestigung

4 FUNKTIONSPRINZIP

Der Begrenzer folgt dem Zentrifugenprinzip und kann unidirektional oder bidirektional sein.
Die Seil kbnnen verwendet werden fir diese Begrenzer sind:

Seill von 6.5 mm Gustav Wolf PAWO 819W

Seill von 6 und 6,5 mm Drako 250 T

Er wird direkt an der Wand des Maschinenraums oder t (1)
im oberen Bereich des Auszugschachts befestigt und ist
Uber das Seil mit seiner in der Grube befindlichen (2)

Spannrolle verbunden.

Das Seil lauft Gber die Seilrillen des Begrenzers und die
der Spannrolle.

Die Seilenden werden an der Seilbefestigung des
Auslésegestianges befestigt. Wenn die Kabine die
Auslésegeschwindigkeit erreicht, fuhrt die relative Seil-
Begrenzer-Bewegung zum Auslésen des Begrenzers.

Das Funktionsschema sieht folgendermalen aus:

(1) QUASAR-Begrenzer
(2) Begrenzerseil
(3) Spannrolle

(3)

Wie bereits erwahnt wurde, wird der Begrenzer im Maschinenraum oder im oberen Bereich des Aufzugschachts an
der Wand befestigt.

Die Enden des Seils (2) werden mit Hilfe von Seilkauschen und Kabelbindern an der Begrenzerbefestigung (1) des
Auslésegestanges befestigt.

Hinweis: Dieses Handbuch liefert Teilinformationen der Gebrauchs- und Wartungsanleitung dieses Produkts. Die komplette Anleitung
steht Ihnen im Kundenbereich der Internetseite von Dynatech zur Verfligung; http://customers.dynatech-elevation.com/
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Die Spannrolle befindet sich in der Schachtgrube der Anlage.

Das Seil muss so stark gespannt sein dass der Begrenzer die zur Aktivierung der Fangvorrichtungen erforderliche
Kraft ibertragen kann.

Fir den Fall, dass sich das Seil lockert oder gar reifdt, ist ein Entspannungskontakt vorgesehen, der dann den
Sicherheitskreis 6ffnet.

Hinweis: Der Begrenzer Quasar verwenden spezielle Seile. Zum korrekten Einbau sind die Gebrauchsanleitungen
der Compact-Spannrollen 126 sorgfaltig zu lesen.

4.1 UBERGESCHWINDIGKEITS-KONTAKT

Der Begrenzer ist mit einem Ubergeschwindigkeitskontakt (1) ausgeristet (siehe Abbildung rechts).

Die elektrische Auslésung erfolgt bei diesem Begrenzer einen Moment vor seiner Verriegelung. Dank des
Ruickfuhrkontakts des Verriegelungssystems braucht der elektrische Kontakt nicht von Hand zuriickgesetzt zu
werden; er wird automatisch zurtickgesetzt.

Das heil3t, dass nach der Ausldsung des Begrenzers und der Fangvorrichtung nur die Fangvorrichtung entsperrt
werden muss, woraufhin der Begrenzer in seine Ruheposition zurtickkehrt.

Hinweis: Dieses Handbuch liefert Teilinformationen der Gebrauchs- und Wartungsanleitung dieses Produkts. Die komplette Anleitung
steht Ihnen im Kundenbereich der Internetseite von Dynatech zur Verfugung; http://customers.dynatech-elevation.com/
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4.2 FERNAUSLOSUNG

Der Begrenzer kann mit einem Fernverkeilungssystem ausgeristet sein, mit dem geprift werden kann, ob der
Begrenzer korrekt verriegelt wird und dementsprechend auch die Fangvorrichtung direkt verkeilt.

Prinzipiell besteht das System aus einem elektromagnetischen Fernverriegelungssystem, das von einer Schalttafel
aus betatigt werden kann. Das System ist in drei Ausflihrungen erhaltlich:

Mit 24 V DC (Gleichspannung) gespeiste Spule. Eine Stromstarke von 1,2 A ist sicherzustellen.
Mit 48 V DC (Gleichspannung) gespeiste Spule. Eine Stromstarke von 0,5 A ist sicherzustellen.
Mit 190 V DC (Gleichspannung) gespeiste Spule. Eine Stromstérke von 0,16 A ist sicherzustellen.

Hinweis: Zum Verriegeln des Begrenzers braucht es nur ein paar Sekunden. Nach der Betatigung muss die
Stromversorgung der Spule unterbrochen werden, damit diese nicht Gberhitzt wird. Aus diesem Grund empfiehlt es
sich, das Betatigungssystem mit einem Taster zu aktivieren.

Die Abb. zeigt die Vorrichtung und ihre Lage in der Baugruppe (1).

4.3 PRUFROLLE

Der Quasar-Begrenzer kann optional mit einer Prufrolle geliefert werden. Die Abbildung rechts zeigt ihre Lage an der
Rickseite der Hauptrolle.

Um die Verkeilungsprifungen durchfiihren zu kénnen, muss das Seil der Hauptrolle auf die Prufrolle gefihrt werden;
so wird bei Nenngeschwindigkeit des Aufzugs der Begrenzer blockiert, was zum Verkeilen der Fangvorrichtungen
flhrt.

4.4 ABDECKUNG DES QUASAR-BEGRENZERS

Optional besteht die Moglichkeit, eine Abdeckung fiir
den Begrenzer einzubauen, um Schlage, Einklemmen
und andere durch die Drehbewegung der dynamischen
Teile des Begrenzers verursachten Schaden zu
vermeiden.

Diese Schutzvorrichtung deckt den grofiten Teil des
Begrenzers ab und ist leicht einzubauen.

Hinweis: Dieses Handbuch liefert Teilinformationen der Gebrauchs- und Wartungsanleitung dieses Produkts. Die komplette Anleitung
steht Ihnen im Kundenbereich der Internetseite von Dynatech zur Verfligung; http://customers.dynatech-elevation.com/
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4.5 QUASAR LS-BEGRENZER

Wir bieten einen QUASAR-Niedriggeschwindigkeitsbegrenzer an, der die Bezeichnung QUASAR LS tragt.
Die minimale Auslosegeschwindigkeit liegt bei 0.30 m/s

Dieser Begrenzer ist UNIDIREKTIONAL und der Auslésegeschwindigkeitsbereich betragt: 0.30 — 0.7 m/s

WICHTIGE BEMERKUNG: Der QUASAR LS ist ein einfachwirkender Geschwindigkeitsbegrenzer. Um zu wissen,
welches die Umdrehungsrichtung ist, mu3 man den Pfeil auf der Rolle des Geschwindigkeitsbegrenzers beachten.

4.6 UNIDIREKTIONALER QUASAR-BEGRENZER
Der Begrenzer QUASAR kann fur jede beliebige Geschwindigkeit als unidirektionaler Begrenzer geliefert werden.

Im Fall eines unidirektionalen Begrenzers muss auf dessen Drehrichtung geachtet werden.

5 BEFESTIGUNG AN DER WAND

Die Abbildung zeigt die Befestigungspunkte des Begrenzers an der Wand: Die Mallangaben erfolgen in Millimetern.

Hinweis: Dieses Handbuch liefert Teilinformationen der Gebrauchs- und Wartungsanleitung dieses Produkts. Die komplette Anleitung
steht Ihnen im Kundenbereich der Internetseite von Dynatech zur Verfugung; http://customers.dynatech-elevation.com/
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X=12.5 mm Quasar (6/6,5 mm starke)

Die obere Abbildung zeigt die Draufsicht auf die Bodenplatte des Begrenzers.
Der Begrenzer wird Uber die Langlécher der Platte an der Wand befestigt.

Die Abbildung zeigt ferner das Seil und seine Lage beziiglich der Bodenplatte.

6 VORRICHTUNG FUR UNKONTROLLIERTE BEWEGUNGEN UCM

6.1 KONTROLLSENSOR DES ANTIDRIFT-SYSTEMS
6.2 WARNHINWEISE UCM

Das Parksystem erfordert, dass die Aufzugsteuerung fiir die Verwaltung der Funktionen eines Parksystems wie
Spulenversorgung, Monitoring des Kontrollsensors, manuelle Bergung usw. vorbereitet ist.Sollte die Steuerung nicht
fur die Verwaltung dieser Funktionen vorbereitet sein, bietet Dynatech den Einbau eines elektronischen Moduls, der
sogenannten D-Box, an. Weitere Auskiinfte konnen Sie auf unserer Homepage finden.

Sollte keine D-Box eingesetzt werden, sind bitte folgende Hinweise zu beachten und die im Anschluss angegebenen
Empfehlungen zu befolgen, um die Steuerung richtig zu konfigurieren.

Hinweis fiir den Konstrukteur der Steuerung: Es wird dringend empfohlen, dass Sie sich vor der Konfigurierung
der Schaltung zur Verwaltung des Parksystems mit Dynatech in Verbindung setzen, um alle Zweifel Uber den
Anschluss zu klaren und sich eine konkrete Losung fur die Installation empfehlen zu lassen:

- Die Verriegelung des Geschwindigkeitsbegrenzers bei einer unkontrollierten Bewegung (UCM) kann
auf 2 Arten erfolgen: 1) UCM feststellen oder 2) das Parksystem proaktiv belassen.

(1) Um die UCM festzustellen, muss auf jeder Etage ein Sensor angeordnet, oder, wie im Fall der D-
Box, das Etagensignal verwendet werden. Tritt dann ein Abdriften des Fahrkorbs bei gedffneten
Turen ein, wirde der Sensor dies feststellen und die Stromversorgung der Spule des Parksystems
unterbrechen, damit der Geschwindigkeitsbegrenzer verriegelt wird.

(2) In diesem Fall wird die Klaue des Parksystems bei jedem Stillstand der Anlage verriegelt. Wenn der
Aufzug fahrt, wird die Spule des Parksystems erregt und setzt den Begrenzer frei. Kommt der
Fahrkorb aber auf einer Etage ankommt, wird die Stromversorgung der Spule unterbrochen, sodass
das Parksystem auf Verriegelungsstellung bleibt.

- Inder D-Box ist eine Funktion programmiert, bei der die Spule wahrend einer programmierten Dauer,
normalerweise 10 Minuten, weiter mit Strom versorgt wird, wenn der Aufzug auf einer der Etagen
ankommt und keinen anderen Aufruf empféngt. Nach Ablauf dieser programmierten Dauer fallt die
Klaue des Parksystems ab. Diese Korrektur wurde aufgrund der VDI 4707 Teil 1(deutsche Norm fir
Energieeffizienz der Aufzlige), welche die Dauer bis zum Stand-by auf 5 Minuten festlegt,
vorgenommen.

Auf diese Art fiuhrt das Parksystem weniger Ein- und Ausschaltvorgange durch, wodurch seine
Nutzungsdauer erhéht wird.

Hinweis: Dieses Handbuch liefert Teilinformationen der Gebrauchs- und Wartungsanleitung dieses Produkts. Die komplette Anleitung
steht Ihnen im Kundenbereich der Internetseite von Dynatech zur Verfugung; http://customers.dynatech-elevation.com/
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Das ist fur Zeitrdume mit hohem Verkehrsaufkommen interessant, da auf diese Art verhindert wird,
dass die Klaue des Parksystems den Geschwindigkeitsbegrenzer wiederholt verriegelt und
entriegelt.

Hierbei ist zu beachten, dass bei dieser Funktionsweise des Parksystems der Einbau eines Sensors
zur Feststellung unkontrollierter Bewegungen erforderlich ist.

Es wird empfohlen, die Spule weniger als eine Sekunde lang mit einer geringfligig Uber der
Nennspannung liegenden Spannung zu erregen, um die Entriegelung des Parksystems
sicherzustellen. Nachdem es entriegelt ist und der Aufzug zu fahren beginnt, soll die
Versorgungsspannung wahrend der Fahrt reduziert werden, um eine Erwarmung der Spule zu
vermeiden.

Wenn die Spule auch auf der Etage erregt bleiben soll, kann die Spannung sogar noch weiter
gesenkt werden. Damit kann Strom gespart und die Energieeffizienz der Anlage verbessert werden.
Die folgende Tabelle zeigt die empfohlenen Spannungswerte:

Ubererregung Spannung beim Fahren Spannung auf der Etage
24V 30V 20V 12V
48V 60 V 40V 30V
190V 215-205 V (%) 150 V 104V

(*) Diese Spannung entspricht dem Wert am Ausgang des Gleichrichters und kann zwischen diesen Werten
schwanken.

Um einen ordnungsgemalen Betrieb der Vorrichtung sicherzustellen, wird empfohlen, eine
Schaltung zu konfigurieren, bei der die Steuerung mehr als einmal versucht, die Spule mit Strom zu
versorgen, falls der Induktivsensor nicht die Entriegelung des Parksystems feststellen sollte. (Bei
der D-Box von Dynatech erfolgen 7 Versuche bevor die Fehlermeldung des fehlenden Ablesens des
Kontrollsensor erscheint.)

Sollte ein kleiner mechanischer Fehler bestehen, der das Ablesen des Sensors verhindert, wird
versucht, ihn durch wiederholte Betatigung zu l6sen, bevor auf der Steuerung eine Fehlermeldung
erscheint.

Um zu vermeiden, dass der Fahrkorb wahrend der Fahrt aufgrund des Signalverlusts des
Kontrollsensor stehen bleibt, ist dieses Ablesen nur auf den Etagen zu bericksichtigen

Beim Ausfall der Stromversorgung an der Spule des Elektromagneten erfolgt bei fahrendem
Fahrkorb die Sperre des Geschwindigkeitsbegrenzers und damit die Verkeilung der
Fangvorrichtungen.

Um unerwiinschte Verkeilungen bei Ausfall der Netzstromversorgung zu vermeiden, wird der Einbau
einer eigenstandigen Stromversorgung empfohlen.

Um eine automatische Bergung ausfiihren zu kdnnen, muss die Klaue gedffnet werden, damit sich
der Geschwindigkeitsbegrenzer drehen kann. Wird die Klaue nicht freigegeben, verriegelt sich der
Geschwindigkeitsbegrenzer und verursacht die Verkeilung der Fangvorrichtungen bei der
Bergungsbewegung.

Einsatz bei Anlagen mit Neuausrichtung tiber 20 mm: Bei Anlagen mit Neuausrichtung tiber 20 mm
muss eine zertifizierte Steuerung eingesetzt werden, die den Elektromagneten wahrend der
Neuausrichtung auslést, da bei einer Neuausrichtung Uber 20 mm die Sperre des
Geschwindigkeitsbegrenzers und die Verkeilung der Fangvorrichtungen eintreten kénnen. In diesem
Fall muss die Steuerung unterscheiden, wann es sich um eine Neuausrichtung und wann es sich
um eine unbeabsichtigte Bewegung handelt.

Einsatz bei Anlagen mit Vordffnung der Tiren: Bei Anlagen mit Vordffnung der Tlren muss eine
zertifizierte Steuerung eingesetzt werden, die den Elektromagneten wahrend der Voroffnung
ausgelost halt, da andernfalls die Sperre des Geschwindigkeitsbegrenzers und die Verkeilung der
Fangvorrichtungen eintreten kdnnen. In diesem Fall muss die Steuerung unterscheiden, wann es
sich um eine Voréffnung und wann es sich um eine unbeabsichtigte Bewegung handelt.

6.3 DAS ANTIDRIFT-SYSTEM ALS FERNAUSLOSUNG

6.4 WARTUNG DES PARKSYSTEMS

Es ist ausgesprochen wichtig, dass sich das Parksystem in einem sehr guten Zustand befindet. Da es sich um ein
Gerat handelt, das wahrend seiner Nutzungsdauer vielen Zyklen ausfuhren muss, wird eindringlich empfohlen,
seinen Zustand wie auch die Betriebsweise wahrend der Wartungstatigkeiten des Aufzugs zu prifen.

Das Parksystem soll moglichst frei von Staub und Verunreinigungen gehalten werden, um die ungehinderte
Bewegung der beweglichen Teile sicherzustellen. Es muss geprift und bei Bedarf gereinigt werden.

Hinweis: Dieses Handbuch liefert Teilinformationen der Gebrauchs- und Wartungsanleitung dieses Produkts. Die komplette Anleitung
steht Ihnen im Kundenbereich der Internetseite von Dynatech zur Verfugung; http://customers.dynatech-elevation.com/
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Das Parksystem flhrt eine Traslationsbewegung aus. Diese Bewegung muss so weich wie mdglich ausfallen. Zu
diesem Zweck liegt die Nylonschraube (1) auf der Kante der Zylinderspule auf.

Prifen Sie von Hand, ob das System weich gleitet. Eventuell ist die Nylonschraube erneut so einzustellen, dass sie
auf dem metallischen Rand der Zylinderspule aufliegt.

6.5 TECHNISCHE KENNDATEN

7 TECHNISCHE KENNDATEN
Gerat: Geschwindigkeitsbegrenzer
Modell: QUASAR
Herstellerfirma:
DYNATECH, DYNAMICS & TECHNOLOGY, S.L.
Betéatigungsbereich:
Maximale Nenngeschwindigkeit: 2.18 m/s

Maximale Auslosegeschwindigkeit: 2,63 m/s

Minimale Nenngeschwindigkeit: 0,1 m/s
Minimale Auslésegeschwindigkeit: 0,3 m/s

von 0.3 bis 0.69 m/s ist der Begrenzer UNIDIREKTIONAL
von 0.7 bis 2.33 m/s _ist der Begrenzer BIDIREKTIONAL oder UNIDIREKTIONAL

Seil:
6.5 mm Gustav Wolf PAWO 819W
6 und 6.5 mm Drako 250 T

Seilvorspannung:
500 N (pro Strang)
Bei der Verkeilung im Seil hervorgerufene Spannung:
Grofer als 300 N
Rollendurchmesser: 120 mm
Ubergeschwindigkeitskontakt
Sonstige Kenndaten:

o Mdglichkeit des Einbaus verschiedener Vorrichtungen:
e Fernauslosung

e Antidrift-System zur Erfiillung der Anderung UCM

o Prifrolle

Abdeckung
Passende Fangvorrichtungen:

Alle Fangvorrichtungen, deren Ausldsegeschwindigkeit vom Geschwindigkeitsbegrenzer erreicht werden kann.

8 GEBRAUCHS-UND WARTUNGSANLEITUNG

Zur Vermeidung von unndtigen Risiken, die zur Fehlauslésung des Begrenzers flhren koénnen, sind zwei
grundgelegende Kriterien zu berlcksichtigen: Sauberkeit und Korrosionsschutz. Jeder Begrenzer ist mit
dynamischen Teilen ausgerustet, Gber die die Verkeilung ausgefiihrt wird. Die Ansammlung von Schmutz auf diesen

Hinweis: Dieses Handbuch liefert Teilinformationen der Gebrauchs- und Wartungsanleitung dieses Produkts. Die komplette Anleitung
steht Ihnen im Kundenbereich der Internetseite von Dynatech zur Verfugung; http://customers.dynatech-elevation.com/
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Teilen kann zu einer Fehlfunktion flihren. Es ist von grundlegender Bedeutung, dass sowohl der Installateur als auch
das Wartungspersonal sich von der einwandfreien Sauberkeit dieser Teile Uberzeugt.

Die Dynatech-Begrenzer sind auf jeden Fall mit einem Korrosionschutz versehen; trotzdem ist es wichtig, dass das
Wartungspersonal eine Kontrolle durchfuhrt, bei der die dynamischen Teile auf das Vorliegen von Korrosion zu
prifen sind, was deren natirliche Bewegung beeintrachtigen konnte. Die besagte Kontrolle besteht in einer
Sichtprifung der Oberflachen und in einer Ausldsung des Begrenzers. Die Haufigkeit dieser Kontrollen liegt im
Ermessen des Wartungspersonals, sollte aber in kirzeren Abstanden durchgefiihrt werden, wenn sich die Anlage in
einer besonders korrosiven Umgebung befindet.

Dynatech haftet nicht fiir Probleme oder Unfélle, die auf die Nichtbeachtung der sowohl in dieser Anleitung als auch
in der Dokumentation der EG-Typenprufzertifikate gegebenen Vorschriften und Ratschlage zurickzufihren sind.

8.1 Lagerung und Lebensdauer

Der Begrenzer muss an einem kihlen und trockenen Ort gelagert werden. Er ist vor UbermaRiger
Sonneneinstrahlung zu schitzen und darf niemals unginstigen Witterungsverhaltnissen ausgesetzt werden.

Lagerungstemperatur: 5 - 40°C
Lagerungsfeuchtigkeit: 15 - 85% ohne Kondensation
Die Verpackungen der Begrenzer missen sauber und trocken sein, damit diese eindeutig identifiziert werden kénnen.

Auf der Verpackung dirfen nicht dauerhaft ungleichmaRig verteilte Lasten abgelegt werden, die diese verbiegen
konnten; ebensowenig dirfen auf ihr mehrere Produkte Ubereinander gestapelt werden. Beim schichtweisen
Einlagern der Produkte oder Produktverpackungen muss die Lagerungshdhe ihrer Tragféhigkeit und Stabilitat
entsprechen.

Wenn die in dieser Anleitung festgelegten Kriterien beachtet werden, wird die Lebensdauer des
Geschwindigkeitsbegrenzers vom Verschleild der Hauptrollenseilrille bestimmt, der wiederum vom Betriebsfaktor der
Anlage abhangt. Bei der Bewertung der Lebensdauer des Elements wurde nicht in Betracht gezogen, ob dieses
aufgrund der Schachtbedingungen oder aufgrund von Umweltbedingungen, die nicht den in dieser Anleitung
definierten Bedingungen entsprechen, mit Fett, Staub oder Schmutz in Bertihrung kommt.

9 ALLGEMENE ABMESSUNGEN DES QUASAR-BEGRENZERS

10
Hinweis: Dieses Handbuch liefert Teilinformationen der Gebrauchs- und Wartungsanleitung dieses Produkts. Die komplette Anleitung
steht Ihnen im Kundenbereich der Internetseite von Dynatech zur Verfugung; http://customers.dynatech-elevation.com/
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