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1 ALLGEMEINE HINWEISE

Der Quasar-T25 ist eine Kombination dreier Dynatech-Produkte: Quasar-Begrenzer, ASG-Fangvorrichtung und
deren Auslosegestange T-25.

Der Quasar ist Begrenzer mit kleinen Abmessungen (120 mm Durchmesser fir 4 mm-Seil). Er wurde mit dem Ziel
der Platzeinsparung entwickelt.

Beim Quasar-T25 handelt es sich um einen Hybriden bestehend aus Begrenzer und Fangvorrichtung, der einfach
einzubauen ist, weil er die gleichen Befestigungslocher wie der ASG-T25 aufweist.

Damit wird dem Kunden der Einbau der 3 in 1 Sicherheitskomponente erleichtert.

Neben einigen Spannvorrichtungen sind im Quasar-T25 die Fangvorrichtung, der Begrenzer und das
Auslosegesténge untergebracht.

Es ist strengstens untersagt:
a) Die Feder des Begrenzers zu verstellen oder zu ersetzen.

b) Einen Begrenzer fiir eine Anlage zu verwenden, der nicht den darauf angegebenen Eigenschaften entspricht
(Nenndrehzahl, Kabeltyp, usw.)

¢) Einzelne Teile des Begrenzers zu verandern, ausgenommen solche, die in den Handblichern angegeben
sind.

DYNATECH DYNAMICS & TECHNOLOGY, S.L. haftet nicht fur Schéaden, die durch eine Nichtbeachtung der
allgemeinen Hinweise entstehen.

Hinweis: Dieses Handbuch liefert Teilinformationen der Gebrauchs- und Wartungsanleitung dieses Produkts. Die komplette Anleitung
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2 |IDENTIFIZIERUNG DER BEGRENZER
e geinareCH KENNUNGSAUFKLEBER DER BEGRENZER
°"E§5PEEDG°"EM Begrenzermodell 6 | Kabeldurchmesser (mm)
Bearenzert 7 QR-Code zur Rickverfolgbarkeit
‘I!I:Iﬁsc’glgr?;:r;DUBLE SENS /| DOPPELWIRKENDE :: g yp des PrOdUktS
_ Auslosegeschwindigkeit :
E%ggg%i‘;ﬁﬁ?mi)- _—(, :) (mls) 8 | Postanschrift Dynatech
RATED SPEED (m/s) = Nennaeschwindiakeit EG-Qualitatsgarantiezeichen
VITESSE NOMINALE | NENNGESCHWINDIGKEIT z (m/S)g 9 9 und Nummer der benannten
seriaL Nuweers ——4£—(5) Stelle.
ROPE DIAWETER: :_ @ Seriennummer 10 UE-Typen-prufzertifikats-
DIAMETRE DU CABLE / SEILEDURCHMESSER 2 n U m mer
ATI/‘LV/XXX O g
ey ES
CE€ 1027 B
[OHEER ::::
Product Traceability /008
3 HAUPTKOMPONENTEN
Die folgende Abbildung zeigt schematisch die Hauptkomponenten des Quasar-T25.
Wobei:
Hauptrolle
Blockiersystem
Umlenkrolle
Fangvorrichtung
Ausloésegestange und Befestigung
Antidrift-System / Fernausldsung
3
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4 FUNKTIONSPRINZIPIEN

4.1 POSITION UND EINBAU

Der Quasar ist ein Zentrifugenbegrenzer und kann
sowohl bei Abwarts- als auch bei Aufwéartsbewegung
auslésen.

Der Begrenzer in der Quasar-T25-Konfiguration ist in das
Ausldsegesténge und die Fangvorrichtung integriert. Das
Sperrstiick des Begrenzers ist mechanisch mit der Achse
des Auslosegestanges verbunden; wenn der Begrenzer
einrastet bringt das Sperrstiick die Achse des
Auslosegestéanges zum Drehen, was zur Auslésung der
Fangvorrichtung fihrt.

Der Begrenzer in der Quasar-T25-Baugruppe ist vom
mitfahrenden Typ. Das heil3t, der Begrenzer fahrt mit
dem Fahrkorb mit, wahrend das Seil statisch ist (im
Gegensatz zu einem konventionellen Begrenzer).

Das besagte Seil bildet eine offene Schleife, wobei beide
Enden durch Federspanner gespannt werden.

Die Baugruppe wird mit 4 Schrauben am Langstrager des
Rahmens befestigt. Die Hohe, in der das Umlenkteil am
Langstrager befestigt wird, liegt im Ermessen des
Installateurs.

Die folgende Abbildung zeigt ein Montageschema der
Baugruppe.

(1) Federspanner
(2) Bregrenzerseil
(3) Aufzugkabine
(4) Quasar-T25
(5) Umlenkrolle

Die nachste Abbildung zeigt die Befestigung der Baugruppe am Rahmen.

Hinweis: Dieses Handbuch liefert Teilinformationen der Gebrauchs- und Wartungsanleitung dieses Produkts. Die komplette Anleitung
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Wie in der Abbildung zu sehen ist, wird die Quasar-
T25-Baugruppe mit 4 Schrauben M12 8.8 befestigt
(die Schraubenlange ist von der Dicke des
Rahmenlangstragers abhangig).

Die Abbildung rechts zeigt die Befestigung des
Umlenkteils.

Zu diesem Zweck werden 3 Schrauben M14 8.8
verwendet. Deren Lange ist von der Dicke des
Langstragerblechs abhangig.

Dieses Umlenkteil ist unabhangig vom Hauptteil;
deshalb kann es in einer beliebigen Hohe befestigt
werden

Es sei auch anzumerken, dass das Umlenkteil sowohl
oberhalb als auch unterhalb der Quasar-T25-
Baugruppe installiert werden kann. (Siehe Abschnitt
4.1.1 dieser Anleitung).

Hinweis: Dieses Handbuch liefert Teilinformationen der Gebrauchs- und Wartungsanleitung dieses Produkts. Die komplette Anleitung
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Die Abbildung rechts zeigt die
komplette Quasar-T25 - Baugruppe,
die mit einer Auslésestange mit der
ASG-T25 verbunden ist.

Die Quasar-T25-Baugruppe befindet
sich auf der linken Seite.

Hier sei anzumerken, dass die Baugruppe auch bei invertierten Fihrungen eingesetzt werden kann. Hierzu muss
nur die Achse des Auslésegestanges auf der anderen Seite montiert werden (siehe nachste Abbildung).

Ausbaubare Stange

Der von der Quasar-T25-Baugruppe abgedeckte Fihrungsabstandsbereich liegt zwischen 600 und 3000 mm.
Hinweis: Auf Wunsch kann der Kunde die Baugruppe Q-T25+ASG rechtsseitig bestellen. Falls in der Bestellung
nicht anders angegeben, liefert Dynatech den Begrenzer linksseitig.

4.1.1 ANRBINGEN DER UMLENKROLLE UNTER DER QUASAR-T 25-BAUGRUPPE

Wie bereits zuvor erwahnt wurde, kann die Umlenkrolle unter dem Hauptkdrper des Quasar T-25 angebracht werden.
Die Position der Umlenkrolle muss der in den im Anschluss aufgefiihrten Abbildungen gezeigten Position

entsprechen.

Hinweis: Dieses Handbuch liefert Teilinformationen der Gebrauchs- und Wartungsanleitung dieses Produkts. Die komplette Anleitung
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Sobald das Begrenzerseil auf die Quasar T-25-Baugruppe mit dieser Konfiguration montiert ist, ist sicherzustellen,
dass die Hauptrolle sich korrekt dreht, so dass die Auslésung der Fangvorrichtungen in Aufwarts- und Abwartsfahrt
garantiert werden kann.

Normalerweise wird der Quasar-T25-Begrenzer werkseitig vormontiert mit einer in die Unterseite des Quasar-T25-
Tragers eingeschraubten Schraube D912 M6x16 ausgeliefert (siehe Abbildung links). Mit dieser Schraube soll
vermieden werden, dass das Begrenzerseil von der Rolle wegrutscht. Wenn die Umlenkrolle unter dem Hauptkorper
des Quasar T-25-Begrenzers montiert ist, muss diese Schraube in die auf der Oberseite des Tragers befindliche
Bohrung geschraubt werden, wie die rechte Abbildung des Bilds zeigt.

4.2 SEIL UND SPANNSYSTEM

Nahere Informationen zu den Spannvorrichtungen des Quasar-T25 erhalten Sie in der Gebrauchsanleitung der
Spannvorrichtungen des Quasar-T25.

Hinweis: Dieses Handbuch liefert Teilinformationen der Gebrauchs- und Wartungsanleitung dieses Produkts. Die komplette Anleitung
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4.3 UBERGESCHWINDIGKEITSKONTAKT

Der Begrenzer ist mit einem Ubergeschwindigkeitskontakt ausgeriistet. In Anbetracht dessen, dass der Begrenzer
am Fahrkorb angebracht wird, verfiigt dieser Kontakt tiber eine automatische Riickstellung. Die Inbetriebsetzung des
Aufzugs nach einer Verriegelung muss durch geschultes Personal erfolgen, ohne direkten Zugriff auf den Begrenzer.

Die folgende Abbildung zeigt die Position des
Ubergeschwindigkeitskontakts, wobei (1) der Kontakt
mit automatischer Rickstellung ist.

Nach der Verriegelung des Begrenzers und folglich
auch der Fangvorrichtung kehrt beim Entkeilen der
Fangvorrichtung die Riickkehrfeder in die Ruheposition
zuriick und der Ubergeschwindigkeitskontakt stellt sich
selbst zuriick.

4.4 FERNAUSLOSESYSTEM

Der Begrenzer ist mit einem Fernverkeilungssystem ausgestattet, mit dem seine korrekte Verriegelung und die
entsprechende Verkeilung der Fangvorrichtung geprift werden kénnen.

Grundsatzlich besteht das System aus einer elektromagnetischen Fernverriegelung, die von der Schalttafel aus
betétigt werden kann. Zur groBeren Bequemlichkeit wird das System in drei Ausfihrungen angeboten:

e Mit 24V DC (Gleichstrom) versorgte Spule. Dabei sind 0,47 A Stromstarke zu gewahrleisten.
e Mit 48V DC (Gleichstrom) versorgte Spule. Dabei sind 0,23 A Stromstarke zu gewahrleisten.
e Mit 190V DC (Gleichstrom) versorgte Spule. Dabei sind 0,1 A Stromstarke zu gewahrleisten.

45 BEGRENZER QUASARLS
Es gibt einen Niedriggeschwindigkeitsbegrenzer mit dem Namen QUASAR LS.
Seine Auslésegeschwindigkeit betragt 0.3 m/s

Es handelt sich um einen UNIDIREKTIONALEN Begrenzer und der Auslésungsgeschwindigkeitsbereich ist: 0.3 —
0.65 m/s

Der Kunde muss berucksichtigen, dass der Begrenzer fiir diese Auslésegeschwindigkeiten unidirektional ist.

4.6 VORRICHTUNG FUR UNKONTROLLIERTE BEWEGUNGEN UCM

4.6.2 WARNHINWEISE UCM:

Das Parksystem erfordert, dass die Aufzugsteuerung fir die Verwaltung der Funktionen eines Parksystems wie
Spulenversorgung, Monitoring des Kontrollsensors, manuelle Bergung usw. vorbereitet ist.Sollte die Steuerung nicht
fur die Verwaltung dieser Funktionen vorbereitet sein, bietet Dynatech den Einbau eines elektronischen Moduls, der
sogenannten D-Box, an. Weitere Auskinfte kénnen Sie auf unserer Homepage finden.

Sollte keine D-Box eingesetzt werden, sind bitte folgende Hinweise zu beachten und die im Anschluss angegebenen
Empfehlungen zu befolgen, um die Steuerung richtig zu konfigurieren.

Hinweis fir den Konstrukteur der Steuerung: Es wird dringend empfohlen, dass Sie sich vor der Konfigurierung
der Schaltung zur Verwaltung des Parksystems mit Dynatech in Verbindung setzen, um alle Zweifel Gber den
Anschluss zu klaren und sich eine konkrete Losung fur die Installation empfehlen zu lassen:

- Die Verriegelung des Geschwindigkeitsbegrenzers bei einer unkontrollierten Bewegung (UCM) kann
auf 2 Arten erfolgen: 1) UCM feststellen oder 2) das Parksystem proaktiv belassen.

(1) Um die UCM festzustellen, muss auf jeder Etage ein Sensor angeordnet, oder, wie im Fall der D-
Box, das Etagensignal verwendet werden. Tritt dann ein Abdriften des Fahrkorbs bei getffneten
Tiren ein, wirde der Sensor dies feststellen und die Stromversorgung der Spule des Parksystems
unterbrechen, damit der Geschwindigkeitsbegrenzer verriegelt wird.

Hinweis: Dieses Handbuch liefert Teilinformationen der Gebrauchs- und Wartungsanleitung dieses Produkts. Die komplette Anleitung
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(2) In diesem Fall wird die Klaue des Parksystems bei jedem Stillstand der Anlage verriegelt. Wenn der

Aufzug fahrt, wird die Spule des Parksystems erregt und setzt den Begrenzer frei. Kommt der
Fahrkorb aber auf einer Etage ankommt, wird die Stromversorgung der Spule unterbrochen, sodass
das Parksystem auf Verriegelungsstellung bleibt.

In der D-Box ist eine Funktion programmiert, bei der die Spule wahrend einer programmierten Dauer,
normalerweise 10 Minuten, weiter mit Strom versorgt wird, wenn der Aufzug auf einer der Etagen
ankommt und keinen anderen Aufruf empféngt. Nach Ablauf dieser programmierten Dauer fallt die
Klaue des Parksystems ab. Diese Korrektur wurde aufgrund der VDI 4707 Teil 1(deutsche Norm fiir
Energieeffizienz der Aufziige), welche die Dauer bis zum Stand-by auf 5 Minuten festlegt,
vorgenommen.

Auf diese Art fihrt das Parksystem weniger Ein- und Ausschaltvorgdnge durch, wodurch seine
Nutzungsdauer erhdht wird.

Das ist fur ZeitrAume mit hohem Verkehrsaufkommen interessant, da auf diese Art verhindert wird,
dass die Klaue des Parksystems den Geschwindigkeitsbegrenzer wiederholt verriegelt und entriegelt.

Hierbei ist zu beachten, dass bei dieser Funktionsweise des Parksystems der Einbau eines Sensors
zur Feststellung unkontrollierter Bewegungen erforderlich ist.

Es wird empfohlen, die Spule weniger als eine Sekunde lang mit einer geringflgig Uber der
Nennspannung liegenden Spannung zu erregen, um die Entriegelung des Parksystems
sicherzustellen.  Nachdem es entriegelt ist und der Aufzug zu fahren beginnt, soll die
Versorgungsspannung wahrend der Fahrt reduziert werden, um eine Erwarmung der Spule zu
vermeiden.

Wenn die Spule auch auf der Etage erregt bleiben soll, kann die Spannung sogar noch weiter
gesenkt werden. Damit kann Strom gespart und die Energieeffizienz der Anlage verbessert werden.

Die folgende Tabelle zeigt die empfohlenen Spannungswerte:

Ubererregung Spannung beim Fahren Spannung auf der Etage
24V 30V 20V 12v
48V 60 V 40V 30V
190V 215-205 V (*) 150 V 104 V

(*) Diese Spannung entspricht dem Wert am Ausgang des Gleichrichters und kann zwischen diesen Werten
schwanken.

Um einen ordnungsgemaflen Betrieb der Vorrichtung sicherzustellen, wird empfohlen, eine
Schaltung zu konfigurieren, bei der die Steuerung mehr als einmal versucht, die Spule mit Strom zu
versorgen, falls der Induktivsensor nicht die Entriegelung des Parksystems feststellen sollte. (Bei
der D-Box von Dynatech erfolgen 7 Versuche bevor die Fehlermeldung des fehlenden Ablesens des
Kontrollsensor erscheint.)

Sollte ein kleiner mechanischer Fehler bestehen, der das Ablesen des Sensors verhindert, wird
versucht, ihn durch wiederholte Betétigung zu lésen, bevor auf der Steuerung eine Fehlermeldung
erscheint.

Um zu vermeiden, dass der Fahrkorb wahrend der Fahrt aufgrund des Signalverlusts des
Kontrollsensor stehen bleibt, ist dieses Ablesen nur auf den Etagen zu bertcksichtigen

Beim Ausfall der Stromversorgung an der Spule des Elektromagneten erfolgt bei fahrendem
Fahrkorb die Sperre des Geschwindigkeitsbegrenzers und damit die Verkeilung der
Fangvorrichtungen.

Um unerwiinschte Verkeilungen bei Ausfall der Netzstromversorgung zu vermeiden, wird der Einbau
einer eigenstandigen Stromversorgung empfohlen.

Um eine automatische Bergung ausfiihren zu kénnen, muss die Klaue gedffnet werden, damit sich
der Geschwindigkeitsbegrenzer drehen kann. Wird die Klaue nicht freigegeben, verriegelt sich der
Geschwindigkeitsbegrenzer und verursacht die Verkeilung der Fangvorrichtungen bei der
Bergungsbewegung.

Einsatz bei Anlagen mit Neuausrichtung tber 20 mm: Bei Anlagen mit Neuausrichtung tber 20 mm
muss eine zertifizierte Steuerung eingesetzt werden, die den Elektromagneten wahrend der
Neuausrichtung auslést, da bei einer Neuausrichtung Uber 20 mm die Sperre des
Geschwindigkeitsbegrenzers und die Verkeilung der Fangvorrichtungen eintreten kdnnen. In diesem
Fall muss die Steuerung unterscheiden, wann es sich um eine Neuausrichtung und wann es sich
um eine unbeabsichtigte Bewegung handelt.

Einsatz bei Anlagen mit Voroffnung der Tiren: Bei Anlagen mit Vor6ffnung der Tdren muss eine
zertifizierte Steuerung eingesetzt werden, die den Elektromagneten wahrend der Vordffnung

9
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ausgeldst halt, da andernfalls die Sperre des Geschwindigkeitsbegrenzers und die Verkeilung der
Fangvorrichtungen eintreten kdnnen. In diesem Fall muss die Steuerung unterscheiden, wann es
sich um eine Voréffnung und wann es sich um eine unbeabsichtigte Bewegung handelt.

4.6.3 DAS ANTIDRIFT-SYSTEM ALS FERNAUSLOSUNG

Das Antidrift-System kann die Funktion einer Fernauslésung tibernehmen.

Als Fernauslésung funktioniert das System umgekehrt als das Antidrift-System, das den Begrenzer entsperrt, wenn
der Aufzug unter normalen Bedingungen fahrt.

Das Fernauslésungssystem hat zum Ziel, den Begrenzer zu blockieren, wenn sich der Aufzug bewegt. Dies wird in
den Verkeilungsprufungen durchgefiihrt. Bei der Bockierung des Begrenzers werden die Fangvorrichtungen
ausgelost.

Um dies zu erreichen, muss ein Drucktaster in die Schalttafel eingebaut werden, mit dem die Stromzufuhr zur Spule
des Antidrift-Systems unterbrochen werden kann.

Vorher wurde erwahnt, dass das Antidrift-System den Begrenzer durch Speisen der Zylinderspule des besagten
Systems entsperrt. Wenn der Begrenzer bei normalem Kabinenbetrieb blockiert werden soll, muss diese
Zylinderspule abgeklemmt werden, damit das Antidrift-System den Begrenzer blockieren kann.

Der Kunde hat 2 Optionen:

Er kann einen Druckschalter an der Steuerung anbringen, mit dem das Parksystem ausgeschaltet werden
kann.
Er kann die D-Box einbauen. Neben der Verwaltung der UCM-Signale ermdglicht die D-Box auch den
Einsatz des Parksystems als Fernausldsungssystem.

4.6.4 WARTUNG DES PARKSYSTEMS

Es ist ausgesprochen wichtig, dass sich das Parksystem in einem sehr guten Zustand befindet. Da es sich um ein
Gerat handelt, das wéahrend seiner Nutzungsdauer vielen Zyklen ausfuhren muss, wird eindringlich empfohlen,
seinen Zustand wie auch die Betriebsweise wéhrend der Wartungstatigkeiten des Aufzugs zu prifen.

Das Parksystem soll moglichst frei von Staub und Verunreinigungen gehalten werden, um die ungehinderte
Bewegung der beweglichen Teile sicherzustellen. Es muss geprift und bei Bedarf gereinigt werden.

Das Parksystem fiihrt eine Traslationsbewegung aus. Diese Bewegung muss so weich wie mdglich ausfallen. Zu
diesem Zweck liegt die Nylonschraube (1) auf der Kante der Zylinderspule auf.

Prifen Sie von Hand, ob das System weich gleitet. Eventuell ist die Nylonschraube erneut so einzustellen, dass sie
auf dem metallischen Rand der Zylinderspule aufliegt.

An dieser Stelle kdnnen auch ein paar Tropfen Schmiemittel aufgebracht warden

5 BEFESTIGUNG AM RAHMEN

Die nachfolgenden Abbildungen und Skizzen zeigen den Einbau der Quasar T-25-Baugruppe.

Einerseits sehen wir die Baugruppe Quasar-Begrenzer und ASG-Fangvorrichtung, und andererseits die Baugruppe
zur Umlenkung des Begrenzerseils.
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6 TECHNISCHE KENNDATEN.

- Geréat: Hybrid bestehend aus Geschwindigkeitsbegrenzer und Fangvorrichtung
- Modell: Quasar-T25
- Herstellerfirma:

DYNATECH, DYNAMICS & TECHNOLOGY, S.L.
- Auslésungsbereich:
Maximale Nenngeschwindigkeit: 2.00 m/s

Maximale Auslosegeschwindigkeit: 2.33 m/s

Minimale Nenngeschwindigkeit: 0.1 m/s

Minimale Auslésegeschwindigkeit: 0.3 m/s

von 0.3 bis 0.69 m/s ist der Begrenzer UNIDIREKTIONAL

von 0.7 bis 2.33 m/s ist der Begrenzer BIDIREKTIONAL oder UNIDIREKTIONAL
- Seil: DRAKO STX

Durchmesser: 4 mm,

- Seilvorspannung:
Mittels Federspannvorrichtung erzielt man:
Mindestpannung: 491N (unterhalb dieser Spannung unterbricht der Kontakt den Sicherheitskreis.)

Hoéchstspannung: 745 N (diese Spannung wird von der Position der Platine des Spannelements
bestimmt).

- Rollendurchmesser: 120 mm

- Ubergeschwindigkeitskontakt.

- Serienferneinrastung:

- Antidrift-System zur Erfullung der Anderung UCM:

Fur den Einsatz dieser Vorrichtung empfiehlt sich die Verwendung der D-Box

- Umlenkrolle: Durch den Kunden im Rahmen zu installieren.
- Fangvorrichtungen, die in der Quasar-T25-Baugruppe integriert sein kénnen:

Serie ASG-100/120/121
Serie ASG-100UD / 120UD / 121 UD

8 GEBRAUCHS- UND WARTUNGSANLEITUNG.

Die Uberprifung der Auslésegeschwindigkeit in der Anlage kann durch Einwirken auf den Frequenzumrichter des
Motors erfolgen, und zwar durch progressives Erhéhen der Motordrehzabhl, bis die Verriegelung ausgeldst wird.

Zur Vermeidung von unnétigen Risiken, die zu einer unkorrekten Ausldésung des Begrenzers fiihren kénnen, sind
zwei grundlegende Kriterien zu berlicksichtigen: die Sauberkeit und der Korrosionsschutz. Jeder Begrenzer weist
bewegliche Teile auf, die die Verriegelung ausfihren. Die Anh&ufung von Schmutz auf diesen Elementen kann zu
Fehlfunktionen filhren. Sowohl der Installateur als auch das mit der Wartung beauftragte Personal missen sich
vergewissern, dass sich diese Elemente in einwandfrei sauberem Zustand befinden.

Die Dynatech-Begrenzer sind stets mit einem Korrosionsschutz versehen; trotzdem muss das mit der Wartung
beauftragte Personal die dynamischen Teile unbedingt auf Korrosionserscheinungen prifen, die deren natirliche
Bewegung beeintrachtigen kdnnte. Besagte Kontrolle erfolgt mittels Sichtprifung der Oberflachen und Hervorrufen
einer Auslésung. Die Haufigkeit dieser Kontrollen liegt im Ermessen des Wartungspersonals, miissen aber haufiger
durchgefiihrt werden, wenn sich die Anlage in einer besonders korrosiven Umgebung befindet.

Dynatech tGbernimmt keine Haftung fiir Probleme oder Unfélle, die auf eine Nichtbeachtung der sowohl in dieser
Anleitung als auch in der Dokumentation der EG-Typenprufzertifikate beschriebenen Vorschriften und Empfehlungen
zurickzufihren sind.

Zur Wartung und zum Einbau der Fangvorrichtung empfiehlt es sich, die Gebrauchs- und Wartungsanleitung der
ASG-Fangvorrichtungsserie zu lesen.
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8.1 LAGERUNG UND LEBENSDAUER

Der Begrenzer muss an einem kuhlen und trockenen Ort gelagert werden. Er ist vor UberméaRiger
Sonneneinstrahlung zu schiitzen und darf niemals ungtinstigen Witterungsverhaltnissen ausgesetzt werden..

Lagerungstemperatur: 5 - 40°C
Lagerungsfeuchtigkeit: 15 - 85% ohne Kondensation
Die Verpackungen der Begrenzer missen sauber und trocken sein, damit diese eindeutig identifiziert werden kénnen.

Auf der Verpackung dirfen nicht dauerhaft ungleichmaRig verteilte Lasten abgelegt werden, die diese verbiegen
kénnten; ebensowenig durfen auf ihr mehrere Produkte Ubereinander gestapelt werden. Beim schichtweisen
Einlagern der Produkte oder Produktverpackungen muss die Lagerungshéhe ihrer Tragfahigkeit und Stabilitat
entsprechen.

Wenn die in dieser Anleitung festgelegten Kriterien beachtet werden, wird die Lebensdauer des
Geschwindigkeitsbegrenzers vom Verschleil3 der Hauptrollenseilrille bestimmt, der wiederum vom Betriebsfaktor der
Anlage abhéangt. Bei der Bewertung der Lebensdauer des Elements wurde nicht in Betracht gezogen, ob dieses
aufgrund der Schachtbedingungen oder aufgrund von Umweltbedingungen, die nicht den in dieser Anleitung
definierten Bedingungen entsprechen, mit Fett, Staub oder Schmutz in Berithrung kommt.

9 EINBAUZEICHNUNGEN.

Die folgenden Zeichnungen kdnnen bei der Anpassung und Installation des Geschwindigkeitsbegrenzers Quasar T-
25 von grofR3er Hilfe sein:

e DYNG61.C001.01
e DYN61.C002.01
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